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Analogowy sitownik liniowy
do przestawiania przepustnic powietrza
i zaworow suwakowych w systemach
wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
w budynkach.
+ Do przepustnic o powierzchni do ok. 0,7 m2
» Sita przesuwu 100 N
+ Napiecie znamionowe 24 V AC / DC
- Sterowanie: analogowe 0 ... 10 V DC
» Sygnat sprzezenia zwrotnego 2...10 V DC
» Skok maks. 100 mm,
nastawialny z krokiem 20 mm
« Czasruchu 3,5 s

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Karta katalogowa LHQ24A-SR100

Napiecie znamionowe

24 V AC, 50/60 Hz, 24 V DC

Zakres roboczy

19,2...28,8 VAC, 21,6 ... 28,8 V DC

Pob6r mocy praca 12 W przy znamionowym momencie obrotowym
w spoczynku 1,5W
moc znamionowa 18 VA (I maks. 20 A @ 5 ms)

Przytacza Kabel 1 m, 4 x 0,75 mm?2

Sita przesuwu

min. 100 N przy napieciu znamionowym

Sterowanie sygnat nastawczy Y
Zakres pracy

0...10 V DC, impedancja wej$ciowa 100 kQ
2..10VDC

Sygnat sprzezenia zwrotnego
(napiecie pomiarowe)

2...10 VDG, maks. 0,5 mA

Tolerancja pozycjonowania

5%

Kierunek ruchu wrzeciona

Wybierany przetacznikiem 0/ 1

Kierunek ruchu przy sygnale nastawczymY =0V

Zgodnie z potozeniem przetacznika (1 ¥ lub 0 ¥)

Reczne przestawianie

Przycisk wysprzeglajacy przektadnie,
mozliwo$¢ zablokowania

Regulacja skoku

20 ... 100 mm, regulowany z krokiem 20 mm,
moze by¢ zmniejszany z obu stron przy uzyciu
ogranicznikéw mechanicznych

Ograniczenie skoku

Min. 40 mm

Czas ruchu

3,55/100 mm

Automatyczne dostosowywanie zakresu pracy
oraz napiecia pomiarowego do mechanicznie
ustalonego skoku

Reczne uruchamianie funkcji dostosowywania
przy uzyciu przycisku

Sterowanie reczne

MAX (maksymalne otwarcie) =100%
MIN (minimalne otwarcie) =0%
ZS (potozenie posrednie, tylko przy = 50%
zasilaniu napigciem przemiennym)

Poziom mocy akustycznej

52 dB (A)

Ujemny moment /A <50% momentu znamionowego (Uwaga: mozna
obrotowy stosowac tylko przy ograniczeniach. Prosimy
skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Belimo.)
Il (napiecie bezpieczne — niskie / klasa zasilania 2
Klasa ochronnosci wg UL)

Kategoria ochronna obudowy

IP 54 w kazdej pozycji montazu
NEMA 2, typ obudowy 2 wg UL

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

CE zgodnie z 2004/108/EC

Certyfikaty

cULus wg UL 60730-1A i UL 60730-2-14

oraz CAN/CSA E60730-1:02

Certyfikat zgodnosci z IEC/EN 60730-1 i IEC/EN
60730-2-14

Zasada dziatania

Typ 1 (EN 60730-1)

Odpornos¢ na impulsy napieciowe

0,8 kV (EN 60730-1)

Stopien zanieczyszczenia Srodowiska

3 (EN 60730-1)

Temperatura otoczenia

—-30 ... +40°C (brak ograniczen )

+40 ... +50°C (Uwaga: mozna stosowac tylko
przy ograniczeniach. Prosimy skontaktowac sie
z przedstawicielem firmy Belimo.)

Temperatura sktadowania

-40... +480°C

Wilgotnos$¢ otoczenia

95% wilg. wzgl., brak kondensacji (EN 60730-1)

Konserwacja

Bezobstugowy
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Dane techniczne

Wymiary / masa

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

Cechy charakterystyczne wyrobu

Zasada dziatania

Latwy montaz bezposredni

Reczne przestawianie

Regulowany skok

Wysoka niezawodnos¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Anal itownik liniowy, 24 V AC/DC, 100 N, 1
coastuchu3ss BELIMO

(Cigg dalszy)
Wymiary Patrz ,Wymiary” na str. 6.
Masa Okoto 640 g

« Sitownik jest przeznaczony do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,
wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczego6lnosci nie moze by¢ stosowany w samolotach,

ani innych srodkach transportu powietrznego.

Montaz moze by¢ wykonywany wytacznie przez osoby o odpowiednim przeszkoleniu.
Podczas montazu przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw i norm.

Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani wymieniac,
ani naprawia¢ zadnych elementdw urzadzenia.

Nie wolno odtaczac¢ kabla od urzadzenia.

Jezeli moga wystapic sity poprzeczne, to trzeba zawsze stosowa¢ obrotowe zamocowania
oraz taczniki, ktore sg dostepne jako akcesoria. Ponadto, nie wolno mocno dokrecac srub
mocujacych sitownik. Sitownik musi by¢ ruchomy dzieki zamocowaniu obrotowemu

(patrz ,,Uwagi dotyczace montazu”).

Jezeli sitownik liniowy pracuje w silnie zanieczyszczonej atmosferze, to po stronie systemu
trzeba podja¢ odpowiednie srodki zaradcze. Nadmierne ztogi pytu, sadzy, itp. moga
uniemozliwi¢ prawidiowe wysuwanie oraz wsuwanie zebatki.

Jezeli sitownik nie jest zainstalowany w pozycji poziomej, to przycisk wysprzeglajacy
przektadnie wolno naciskac tylko wtedy, gdy na zebatke nie jest wywierany zaden nacisk.
Przy obliczaniu wymaganej sity przesuwu trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone przez
producentéw przepustnic lub zaworéw suwakowych (powierzchnia, przekréj, konstrukcja,
miejsce montazu), jak rowniez warunki przeptywu powietrza.

Jezeli zastosowano obrotowe zamocowanie i/lub tacznik, to nalezy oczekiwa¢ zmniejszenia
sity nacisku.

Funkcje automatycznego dostosowania skoku trzeba uruchomi¢ podczas rozruchu systemu
oraz po kazdej regulacji skoku (nacisna¢ przycisk adaptacji).

Urzadzenie zawiera elementy elektroniczne. Nie wolno go wyrzuca¢ wraz z odpadami
domowymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym sitownikiem / zaworem trzeba postepowac zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy 0 ... 10 V DC.

Sitownik ustawia sie w pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie pomiarowe U stuzy
do elektrycznego sygnalizowania potozenia przepustnicy 0 ... 100% oraz jako sygnat nastawczy
dla sitownikéw podrzednych.

Sitownik mozna podtaczyé bezposrednio do systemu wentylacyjnego przy uzyciu $rub
dostarczonych w zestawie. Glowice zebatki podtacza sie do ruchomej czesci elementu
systemu wentylacyjnego, bezposrednio po stronie ztacza lub przy uzyciu tacznika Z-KS2.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).

Przy uzyciu zderzakéw mechanicznych mozna regulowac skok zebatki z obu stron z krokiem
20 mm.
Trzeba pamietac, ze minimalny dopuszczalny skok wynosi 40 mm.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikoéw kraricowych
i zatrzymuje sie automatyczne po dojséciu do zderzaka.

Przy pierwszym wiaczeniu zasilania, tzn. przy rozruchu lub po naciénigciu przycisku
wysprzeglajacego przektadnie, sitownik ustawia sie w pozycji podstawowe;.

Potozenie przetacznika
kierunku ruchu

Qﬁ Y=0 wysuniete %___,@F
0 Y=0 wsunigte ‘%

Sitownik ustawia sie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Pozycja podstawowa
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LHQ24A-SR100

Akcesoria

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

Potaczenia elektryczne

Schemat potaczen

Uwaga

+ Podtaczaé poprzez transformator A
bezpieczenstwa.

+ Jest mozliwe réwnolegte potgczenie kilku
sitownikéw. Sprawdzi¢ pobor mocy.

Analogowy sitownik liniowy, 24 V AC/DC, 100 N,

czasruchu 3,5 s

e
BELIMO

Opis Karta katalogowa
Pozycjoner SG..24 T2-SG..24
Regulator zakresu nastawy SBG24 T2 - SBG24
Cyfrowy wskaznik potozenia ZAD24 T2 - ZAD24
Obrotowe zamocowanie kompensujace sity boczne Z-DS1 T2-Z-LH.A..
tacznik, typ Z-KS2 T2-Z-LH.A..
Zestaw ogranicznika, typ Z-AS2 T2-Z-LH.A..

Y ~¢—0..10VDC
U »—2.10v0C

Kolory przewodow:

1 =czamy
2 = czerwony
3 = bialy
5 = pomaranczowy
Dlugos¢ przewodow C A = Sitownik
1 ~ vy U C = Jednostka sterujaca
Ly = Kabel potaczeniowy Belimo, 1 m (4 x 0,75 mm2)
C ) Lo = Kabel klienta
Liot = Maksymalna diugo$¢ kabla
L
Przekroj Maks. diugos¢ | Przykiad dla
Liot L kabla napiecia statego
(NN L/~ Liot=L1+L2
AC DC
Uwaga ] , L, 0,75 mm2 <30m <5m [1m(Ly)+4m(Lo)
Przy réwnolegtym podtaczaniu sitownikow 1,00 mm? 40m | 8m |1m(L)+7m(le)
maksymalna dlugosé kabla trzeba podzieli¢ 1.2 3 5 1,50 mm? S70m | <12m | 1m(Ly)+ 11 m(L2)
przez liczbe sitownikow. A 2,50 mm2 <100m | <20m |1m(Ly)+19m (L)
N L
AC 230V
[—— C A = Sitownik
— LY U C = Jednostka sterujaca
Ac24V L1 = Kabel potaczeniowy Belimo, 1 m (4 x 0,75 mm2)
( D ( D
5656
Uwaga ¢ D L
Jezeli kable zasilania oraz danych sg uktadane
oddzielnie, to nie wystepuja dodatkowe 1.2 3 5
ograniczenia dotyczace instalaciji. A
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LHQ24A-SR100

Funkcje przy ustawieniach podstawowych

czasruchu3,5s

Przestawianie napieciem 24 V AC
z zestykami przekaznika
1 ~

Analogowy sitownik liniowy, 24 V AC/DC, 100 N,

Przestawianie napieciem 24 V AC

z przetacznikiem obrotowym

1 ~

e
BELIMO

pradowy 4 ... 20 mA na sygnat

Y (0..10VDC)
p ) Z regulatora
¢ —<4—Y(0..10VDC)
Z regulatora K-
a\ b AR@°® @ | np. 1N 4007
< Funkcje a b c Poz. | Funkcje
np. 1N 4007
0% | | 1 0%
R 78 50% T 75 50%
1 2 3 5 (polozenie posrednie) == 1 2 3 5 2 (potozenie posrednie)
C‘:‘:‘:‘D 100% D I I C‘:‘:‘:‘D 3 | 100%
u Sterowanie zgodnie e Y u 4 Sterowanie zgodnie
z sygnatem Y z sygnatem Y
Zdalne sterowanie 0 ... 100 % Ograniczenie minimalnego otwarcia
1l ~ 1l ~
SGA24 . SGA24 .
~ y z SGF24 | Pozycjoner 1 ~ Y Z SGF24| Pozycjoner
SGE24 1]2]3]4] SGE24
| ] Y vl
1 10
Y(0..10V DC)
_——— _——— Z regulatora
[ N [ N min
1.2 3 5 1.2 3 5 :
Y U Y u 0 <%
0 100
Sterowanie urzadzenie nadrzedne/podrzedne (master/slave) Sterowanie pradowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego rezystora
(w zaleznosci od potozenia)
1l ~ 1l ~
-+ - 4+
— (+)
U DC2..10V U DC2..10V
| Do sitownika nadaznego
I o I
1 2 3 5 . 1 2 3 5 . 1 2 3 5
Sitownik nadrzedny Sitownik podrzedny
C‘:‘:‘:‘D C‘:‘:‘:‘D C‘:‘:‘:‘D Rezystor 500 Q przetwarza sygnat
Y U Y U

Wskaznik potozenia

Sprawdzanie dziatania

napieciowy 2 ... 10 V DC.

1l ~ Dostosowywanie kierunku ruchu 1l ~
- 4+
ZAD24
- 4+
11234
Procedura
—— _ —_— + Do zaciskéw 1 i 2 podtaczyé napiecie
- \ zasilania 24 V AC.
| | | | 1 * Odtaczy¢ zacisk 3:
1.2 3 5 1 2 3 5 — Przy kierunku ruchu 0:
Sitownik przesuwa sie w kierunku +
C‘:‘:‘:P C‘:‘:‘:p — Przy kierunku ruchu 1:
Y U Y U Sitownik przesuwa sie w kierunku ¥
* Zewrze¢ zaciski 2 3:
— sitownik obraca sie w przeciwnym kierunku.
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y 4
Analogowy sitownik liniowy, 24 V AC/DC, 100 N, y
LHQ24A-SR100 Analogowy shos BELIMO

Funkcje sitownikéw przy specjalnych wartosciach parametrow

Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie Przestawianie napieciem 24 V AC oraz
z zestykami przekaznika ograniczenie z przetagcznikiem obrotowym
Lo~ e —<4-Y(0..10VDC) L~ 3 g [ Y@-10VDQ)
Z regulatora = 2 Z regulatora
1 $z,% gV
Funkcje a b c d e [ S
a\ b[ c[ dL ) % %Z -+
ZAMKNIECIE 1) [ Il Il Il R np. AN 4007
-
np. 1N 4007 MIN || |
I N I R I S
T (poloZenie posrechie) T
1 2 3 5 MAX || | - 1 2 3 5
C‘:‘:‘:P OTWARGIE R R S C':|:|:|3
1 ~Y U : : 1 ~Yy U
Sterowanie zgodnie R
z sygnatem Y

1) Uwaga! Funkcja ta dziata tylko wtedy, gdy jako punkt poczatkowy zakresu pracy zdefiniowano min. 0,6 V.

Sterowanie Zamknij/Otworz
1l ~
-+

"“—|—|
c

-
o
o]

%

[
<
c

+ 2

Uwagi dotyczace montazu

Aplikacje bez sit scinajacych  Sitownik liniowy mocuje si¢ bezpo$rednio do obudowy $rubami w trzech punktach.
Nastepnie przymocowac gtowice zebatki do ruchomej czesci elementu systemu wentylacyjnego
(np. przepustnicy lub zaworu suwakowego).

Aplikacje z sitami $cinajgcymi  t£acznik z gwintem wewnetrznym (Z-KS2) mocuije sie do gtowicy zebatki.

Zamocowanie obrotowe (Z-DS1) przykreca sig do elementu systemu wentylacyjnego.

Nastepnie, przy uzyciu dostarczonej w zestawie $ruby, przykrecic¢ sitownik do uprzednio

Uwaga! A zainstalowanego obrotowego zamocowania. tacznik, kiéry mocuje sie do gtowicy zgbatki,

Jezeli zastosowano obrotowe zamocowanie trzeba potaczyé z ruchoma czescig elementu systemu wentylacyjnego (np. przepustnicy

i/lub tacznik, to nalezy oczekiwa¢ zmniejszenia lub zaworu suwakowego).

sity nacisku. Sity $cinajace mozna w pewnych granicach kompensowac przy uzyciu zamocowania
obrotowego i/lub tacznika. Maksymalny dopuszczalny kat wychylenia obrotowego zamocowania
oraz facznika wynosi 10°<J, w bok oraz w gore.
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LHQ24A-SR100

Wymiary [mm]

Rysunki wymiarowe

BELIMO Sitowniki S.A.
ul. Zagadki 21

02-227 Warszawa

Tel. +48 22 886-53-05
Fax 448 22 886-53-08
info@belimo.pl
www.belimo.pl

Anal itownik lini 24V AC/DC, 100 N YT
nalogowy sitownik liniowy, , ,
czas rﬁchg 35s Y m

123
97

N R
&
‘* I I L =
<
%
265
_______ 9o
_(_:‘ Qe ©o T
o 9 T poo
----- 4l 7
234
(@ Przetacznik kierunku ruchu
Przetgczanie: zmienia sie kierunek ruchu
@ Przycisk oraz zielona kontrolka LED
Wytaczona: brak zasilania lub awaria
Wiaczona: praca
Naci$niecie wigcza funkcje dostosowania skoku, nastepnie sitownik powraca
przycisku: do standardowego trybu pracy.
(3 Przycisk oraz z6ita kontrolka LED
Wytaczona: standardowy tryb pracy
Wiaczona: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Nacisnigcie Brak funkcji
przycisku:
@ Przycisk wysprzeglajacy przektadnie
Nacisniecie nastepuje wysprzeglenie przektadni, wytaczenie silnika, mozna recznie
przycisku: zmieniaé potozenie
Zwolnienie wigczenie przektadni, rozpoczecie synchronizacji, nastepnie powrot
przycisku: do standardowego trybu pracy

Sprawdzi¢ podiaczenie napiecia zasilania
Wytaczona (2) oraz

a)

wiaczona @

b) Miga (2) oraz miga (3).

Sprawdzi¢ podtaczenie zasilania.
Prawdopodobnie zamieniono przewody 4 oraz ¥.
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